MOTORES TUBULARES GLB

INFORMACION TECNICA
DM45E 10/15
TECHNICAL INFORMATION / INFORMATION TECHNIQUE
Alimentacion
Power supply / Tension nominal-Fréquence 230V / 50Hz
Potencia
Rated power / Puissance nominale 3w
Intensidad
Rated current / Courant nominal 0.48 A
Par motor
Rated torque / Couple nominal 10 Nm
Revoluciones
Rated speed / Vitesse nominale 15 rpm
Numero maximo de vueltas de recorrido Oo
Max number of turns / Nombre maximum de tours de voyage
Tiempo de funcionamiento continuo 4 min
Running time / Temps de travail continu |
Proteccion IP 44
Degree of protection / Degré de protection
Medidas 607
Dimensions / Dimensions L1:
82 21 v L2: 589
t -E ad: 45
ROHS  [P44
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MOTORES TUBULARES GLB

INFORMACION TECNICA
DMA45E 30/15
TECHNICAL INFORMATION / INFORMATION TECHNIQUE
Alimentacion
Power supply / Tension nominal-Fréquence 230V / 50Hz
Potencia
Rated power / Puissance nominale 200 W
Intensidad
Rated current / Courant nominal 0.87 A
Par motor
Rated torque / Couple nominal 30 Nm
Revoluciones
Rated speed / Vitesse nominale 15 rpm
Numero maximo de vueltas de recorrido Oo
Max number of turns / Nombre maximum de tours de voyage
Tiempo de funcionamiento continuo 4 min
Running time / Temps de travail continu |
Proteccién IP 44
Degree of protection / Degré de protection
Medidas 637
Dimensions / Dimensions L1:
83 2l LLel L2.. 61 9
i E
aD: 45
ROHS  [P44
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MOTORES TUBULARES GLB

INFORMACION TECNICA
DM45E 50/12
TECHNICAL INFORMATION / INFORMATION TECHNIQUE
Alimentacion
Power supply / Tension nominal-Fréquence 230V / 50Hz
Potencia
Rated power / Puissance nominale 228 W
Intensidad
Rated current / Courant nominal 0.99 A
Par motor
Rated torque / Couple nominal 50 Nm
Revoluciones
Rated speed / Vitesse nominale 12 rpm
Numero maximo de vueltas de recorrido Oo
Max number of turns / Nombre maximum de tours de voyage
Tiempo de funcionamiento continuo 4 min
Running time / Temps de travail continu |
Proteccién IP 44
Degree of protection / Degré de protection
Medidas 637
Dimensions / Dimensions L1:
82 21 Y L2: 619
t -E ad: 45
ROHS  [P44
- - EXPALUM.FIJEXI'!'REMI-ZINdA DtE'PFREILIIADEOS Dclli AL;JMINIO, S.L. E:—_ E
oligono Inaustrial - Calle Cua_ or, 2. H
EX EXPALUR | ooivelnnbion Bt
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Adicidn de un emisor

Funcién
adicional

Durante el procedimiento de adicién del emisor,

contrario, el receptor saldra del estado de

el intervalo de tiempo entre el acto de pulsar las
distintas teclas debe ser de 1 a 6 segundos;de lo

lu %N»
o\ %2 (b]

Encendido Pulse el botén de Pulse el botén de
configuraciéon del configuracion del
emisor "a" dos veces emisor "b" una vez

adicién de emisor.

& Ok

La adicién del emisor
se ha realizado
satisfactoriamente

Eliminacién del limite

Funcién
adicional

Durante el procedimiento de adicién del emisor,

contrario, el receptor saldrd del estado de

el intervalode tiempo entre el acto de pulsar las
distintas teclas debe ser de 1 a 6 segundos;de lo

Encendido Pulse el botén de Pulse el botén BAJADA Pulse el botén de
configuracién P2 (flecha hacia abajo) configuracién P2
una vez una vez una vez

limite electrénico.

= Ok

El interruptor de limite del tipo
electrénico se ha eliminado
satisfactoriamente.

' Cancelacién del emisor

Funcién
adicional

Encendido Pulse el botén de Pulse el botdn
configuracién P2 PARADA una vez configuracién P2
una vez una vez

b N > | >

Durante el procedimiento de adicién del emisor,

el intervalode tiempo entre el acto de pulsar las
distintas teclas debe ser de 1 a 6 segundos; de lo

Borrar el emisor significa eliminar todos los

contrario, el receptor saldré del estado de

|

Pulse el botdn de

borrado de emisor.

P Ok

La cancelacién del
emisor se ha realizado
correctamente

datos de la memoria del emisor y el
interruptor de limite en los motores
de los receptoresde tipo
electrénico.

Problemas frecuentes y soluciones

Atencién
Problemas Causas del problema Resolucion del problema
1 C‘nz;;%e:ggﬂfs;‘g: f&amﬁz g; elg Sion ﬂg"; mupggzl;!'r:ﬂmeegeﬂor s Vuelva a configurar el interruptor de limite

Al conectar la alimentacién, el motor

a. La tensién eléctrica es baja
b. Error de cableado

a. Ajustar la potencia a los datos nominales
b. Comprobar el circuito y comregir las conexiones erréneas

salnicky tateente o o furiciona C. Sobrecarga C. Par nominal asociado con la instalacién de la carga

d. Instalacién incorrecta d. Reinstalar el motor
El motor se detiene bruscamente El motor se detiene bruscamente El motor se volverd a encender automdticamente tras un periodo de
tras funcionar de forma normal tras funcionar de forma normal reposo de 20 minutos

4 Sonido anormal durante el
funcionamiento de la persiana

El tubo exterior es demasiado largo, lo que
hace que la conexién de la persiana con
ambos soportes esté demasiado ajustada

Acortar el tubo para evitar un ajuste demasiado apretado.

(€ FE

Todos los controles admiten 433 MHz y 868 MHz
Todos los controles admiten 230 V/50Hz y 120 V/60 Hz

Electréonico
Limite mecdnico + receptor integrado
+ Funcién automdtica de tensado del toldo

Versién n.°: A/00

g GRUPO
olle] LOPEZ
BOLANOS

Motor tubular Electrénico
Especificaciones

I Asistencia técnica

.
4 |

Emisor de e 5 )f Emisor de X
1 5canales = / un canal
L J A_,}

Un canal del emisor puede controlar 20 receptores como méximo
al mismo tiempo

Motor
2 tubular
L]

electrénico .
Un motor electrénico puede almacenar hasta 20 canales.
Si necesita afadir més canales, deberd
repetir la operacién desde un segundo canal

Configure la posicién del limite antes de su uso.El método de configuracién
se puede consultar en: 6 Configuracién de la posicién del limite
superior/inferior

El programa de control grupal no esté activo; las funciones Eliminar programa,
Anadir programa y Configuracién del interruptor de limite estén activas

Puerta
Rango de control enroliable
motorizada
Puerta
enrollable
motorizada

L1 Open L2 partition | §\Emission frequency

230V/50Hz 200m 35m 433.92MHz
120V/60Hz 200m 35m

A

Emisores y motores Especificaciones de los botones
. DC48 DC49 DCq4 DC6I
CompOflb|eS Pulsar el botén SUBIDA (flecha

Asistencia hacia ariba) y el botén PARADA DM4sE

i equivale a pulsar el botén P2
técnica 4 P Limite mecdénico + receptor integrado

B 5 + Funcién automatica de tensado del toldo
E | v -~
= = y | -
J . | |
£/ . 8§ @« ¢ B
e g ~
Emisorde  Emisorde Emisor de Emisor portatil  Emisor portdtil  Emisor portdtil - Emisor portétil
uncanal  Scanales 15 canales en miniatura  en miniatura en miniatura  en miniatura =1
DC90 DCP2  DC94 DCl4 DC44 DC6 DC115 = by~
=1 £/ = FJ =] (=] 5
MV T T
Emisor con Emi rtétil Emisor atil Sensor de
Emisorcon  Emisorcon  Emisorcon  temporizador  un cmol:gl ﬁ%médo doble m%%r:odo viento y sol SUBIDA  PARADA  BAJADA BOTON DE
temporizador temporizador temporizador  yn canal en pared en pared DC83 CONFIGURACION
un canal 15 canales 15 canales DC111 DC48 DC49

DC112 DC137 DC170

Atencidn




>
]
Vi
[l |

El intervalo de configuracién entre

Programacién del primer transmisor A = e o
Primer método
los botones debe ser igual o inferior
a 10 segundos; de lo contrario, se restaurard

la configuracién original del sistema.

No taladrar a través de
la corona y la rueda
dentada interior

Instalacidén de la corona

Elintervalo de - i
™ m reencendido debe - —
ser superior a @9 | q— A
10 segundos /-‘1 =
I' £ /J
L6 I § |
T>10s e e T // La configuracién se ha
= // realizado correctamente
Apagado Encendido :1 El botén con la flecha hacia ariba
controla el motor en sentido horario

Pulse el botén SUBIDA

Pulse el botén P2
(flecha hacia arriba)

dos veces seguidas

7 Elimine todos los datos del motor
Segundo meétodo y programe el emisor

>
]
v
]l

El intervalo de configuracién entre
los botones debe ser igual o inferior

a 10 segundos; de lo contrario, se restauraré
la configuracién original del sistema.

Instalacién del adaptador de la unidad

Elintervalo de “> ) 8
D™ reencendido debe : I
ser superior a w v e =
u 10 segundos = R/
M " N
T>10s w v La configuracién se ha
i li 1 t
| realizado corectamente
El botén con la flecha hacia abajo
controla el motor en sentido horario

Pulse el botén BAJADA

- ’

-

ax | / 4Xx I Apagado Encendido
§

Utilice remaches o tomillos

para instalar el adaptador (flecha hacia abgjo)

de la unidad

Pulse el botén P2
dos veces seguidas

Durante el procedimiento de ajuste de la posicién del limite superior/inferior, (1) pulse el botén SUBIDA,

o la puerta enrollable se moverd hacia arriba; (2) pulse el botén BAJADA, la puerta enrollable se movera
hacia abajo; (3) Durante el proceso de subida y bajada, pulse el botén de configuraciéon una vez:

el motor entrard en estado movimiento por pasos: el motor moverd la puerta hacia ariba o hacia

r r
Configuracion de la posicion
r
del limite superior/inferior
abajo paso a paso,de modo que la posicién del limite pueda ajustarse con mayor precision.
Pulse de nuevo la tecla de configuracion para salir del estado movimiento por pasos.; (4) Pulse la

tecla PARADA para confirmar la posicién del limite de la puerta enrollable (puede pulsar cualquier
tecla de nuevo para reqjustar la posicion del limite).

. Pulse cualquier tecla del emisor
Encendido Pulse el botén P2 Pulse el botén SUBIDA Pulse el botén P2 Condicién del ajuste interior, para djustar el limite superior
(flecha hacia arriba) el motor mueve la puerta hacia
amiba y hacia abajo para
realizar chequeo.

Instalacion del circuito
W& =%
3X1.5mm? (230V/50Hz)
b 3X1BAWG (120V/60Hz) > = - =
w U 320V/50 Hz 0 120 V/60 Hz, de acuerdo |
con la placa de identificacién del producto. x5
Apagado Limite
inferior
ici Pulse el botén de manera continuada o Pulse el botén de manera continuada
Confirme la posicién en que desea més de s veces, hottaiqua stmofor Pulse cualquier fecla Confirme la posicién en que mas de 5 veces, hasta que el motor
del emisor para ajustar el desea que la puerta se detenga haga girar la puerta hacia arriba y
en el extremo inferior. hacia abajo para realizar chequeo; esto

significa que el ajuste del limite inferior ha

que la puerta se detenga en el
sido realizado satisfactoriamente.

extremo superior haga girar la puerta hacia arriba y hacia

abajo para realizar chequeo; esto significa que el
ajuste del limite superior ha sido realizado satisfactoriamente.

limite inferior. o

o Azul = Neutro 1. Blanco = Neutro
2 Marrén = Fase 2 Negro = Fase
3) Verde/amairillo = Tierra 3 Verde = Tierra



In the process of adding emitter,the time
interval between pressing the different

Add Emitter

Additional keys(T)1S=T=6S,otherwise the receiver
Function will quit the status of adding emitter.
- -
£ > > > < Ok
Emitter
= adding is ok
o\ *? (1)
Switch on continue to press press "b" emitter's
"a" emitter's setting  setting button one time

button two time

In the process of clearing E-type limit,the
time interval between pressing the different
keys (T)1S=T=éS,otherwise the receiver will

quit the status of clearing E-type limit.

delete the limit

Additional
Function

=P Ok

The limit switch of
Electronic  type moter has
been deleted successfully

Switch on press setting P2 button  Press down button press setting P2 button
one time onetime one time

To cleanup the emitter means deleting

In the process of clearing emitter,the time p i
interval between pressing the different allthe mempry}qo_f enr:lttelrand “.mlt
keys (T)1S<=T=6S,otherwise the receiver switch inthe E edror.“c
will quit the status of clearing emitter. type motor receivers

A

Additional
Function

Cancel Emitter

- " -
2 =
e of
£ > > | P> & ok
v ¥ _—J cancelling is ok
Switch on press setting P2 button  Press stop button press setting P2 button
one time one time one time

Common failures and solutions
Attention

Failure causes solutions failure recovery

Fail-phenomena

Switch on, the drive adapter runs in | setting of limit switch in the motor is S
1 one-way operation uncompleted re-setting limit switch
a. Power voltage is slow a. Adjust power to rated data
2 motor starts slowly or not work b. Wiring error b. Check circut and correct wiring connecting
atteregnnect power c. Overload c. Rated torque associated with the installation of the load
d. Improper installation d. Re-install the motor
3 Motor stops suddenly after running | Motor stops suddenly after running Motor will automatically resume work after 20 minutes cooling
4 Abnormal sound during roller %Lllltiggtsuhbuetg;%gA?‘gg‘,:sle‘;iigne If idler is active, propering make the tube shorter to avoid
blinds in operation both sides of bracket too tightly too tight status.

858MHz C €
-
e’
t// All controls support 433MHz & 868MHz

All controls support 230V/50Hz & 120V/60Hz

433MHz

Electronic
Electronic Limit + Built-in Receiver
+ Fabric of awnings tighten automatically function

ellel LOPEZ
BOLANOS

Electronic Tubular Motor
A Vg Specification

T Technical Support

| schannel — single channel X
1 emitter T emitter
®

motorized
roller door

One channel of emitter can control 20 receivers at most at the same time.

vl ) )
Tubul -
2 = ubular \

Motor One Electronic motor maximum can store 20 channels, over
20 channels, if still need add new channels, it will be repeating
covered in turn from second channel.

Please set the limit position before use, as the setting method please
see:[@ 'set up/down limit position' as reference.

Group control programme is noneffective; deleting programme,
adding programme and setting limit switch is effective

Control Range

motorized
roller door

N
L1 Open L2 partition | \Emission frequency
230V/50Hz 200m 35m 433.92MHz
120V/60Hz 200m 35m

A

Pressing up button and stop

Matchable emitter and motors g DC48; DC4o: DG4 DCo

Technical button equals P2 button
Support
» - ’
single channel 5-channel 15-channel miniaturised miniaturised miniaturised miniaturised
emitter emitter emitter portable emitter portable emitter portable emitter portable emitter
DC90 DC92 DC9% DC14 DCa4 DC6&1 DC115

— — single channel Portable single Portable double

single channel ~ 15-channel 15 - channel timer emitter  wall-mounted emitter  wall-mounted emitter

timer emitter  timer emitter  timer emitter DCs3
DC111 DC4s DC49

Wind-sun sensor

DC112 DC137 DC170

Button specification

oest

Electronic Limit + Built-in Receiver
+ Fabric of awnings tighten automatically
function

» -

SETTING BUTTON

A Attention




Crown installation

Forbidden dfrill
through crown and
inner gear wheel

£

)
AN

DGo3 DGo4

| Drive adapter installation

=/
4 X /4X
t / |

e

Use rivet or screw
to install drive adapter

@l Circut installation

AC 2

' l ‘ 230V / 50Hz or 120V / 60Hz according to

roduct nameplate
Switch off produ P

! Blue = Neutral ! White = Neutral
i Brown = Direction i Black = Direction
Green / Yellow = Earth Green = Earth

3X1.5mm? (230V/50Hz)

3X18AWG (120V/60Hz)

Programming the first fransmitter
The first method

[n]

T<10S
B

The interval of each button

must within 10 seconds of re-
- — setting, otherwise the system
will restore the original state.

=P Ok

Delet all the datas of the motor
and the new emitter has
been programmed.

“ ., theinterval of re-
switch on must "
over Io seconds

- - O]

o v é/,_ ‘
ke -N-» » >

T>1OS o 0 - Set up is ok
- The up limit button control
the motor clockwise
Switch off Switch on S
Press the P2 button for press the UP button
twice continuously
Delet all the datas of the motor = T<108
The second method A and the new emitter has A =) P =
been programmed. = -

The interval of each button
must within 10 seconds of re-
setting, otherwise the system

, will restore the original state.
“ % theinterval of re- -

switch on must Wb A 3 =
' over 10 seconds T = O
e -3 P = = Q == Ok
T>10s @ v Set up is ok
_ The down limit button control
; . the motor clockwise
Switch off Switch on

Press the P2 button for press the DOWN button
twice continuously

In the process of adjusting the up/down limit, (1)press up-button, the roling door
will move up;(2)press down-button, the roling door wil move down;(3)In the
process of moving up and down,press the set button once, the motor will be
under the step-moving status:The motor will run up or down by the way of step-
moving so that the limit position can be adjusted more comectly. Press set key
again fo quit the step-moving status.;(4)Press the stop key fo confirn the roling
door imit position( You can press any key again to readjust limit position).

&l Set up/down limit position

i —— -

-
—
—

£/ BN =

Switch on Press the P2 button press the UP button  Press the P2 button Inter setting condition, Pre-_ss any key _of_’rhe emitter to
the motor tum up and adjust upper imit €
downfor cluing on.

= Upper limit

->5_ > » —>
) LL — — x5

lower limit
N
Confim the roling Press the stop button continuously Press any key of Confim the roling Press the stop button continuously
door fo stopinthe for over 5 times untill the motor roll the emitter to door fo stopin the for over 5 fimes untill the motor roll
upper limit position up and down for hint,that means adjust lower imit@p lower limit position up and down for hint,that means

the upper limit sefting successful. the lower limit setting successful.



Ajout d'un autre émetteur

A

Fonction
additionnelle

Allumage  Appuyez deux fois sur

de I'émetteur « a»

lu %N»
o\ %2 (b]

la touche de configuration

Pendant le processus d'ajout de I'émetteur, I'intervalle de

temps entre I'appui sur les différentes touches doit
étre d' 1 & 6 secondes, autrement le récepteur
sortira de I'état d'ajout de I'émetteur.

& Ok

L'ajout de I'émetteur
s'est réalisé corectement

Appuyez une fois sur
la touche de configuration
de I'émetteur « b »

Annulation des limites

Fonction
additionnelle

Appuyez une fois sur
la touche DESCENTE
(fléche vers le bas)

Appuyez une fois sur
la touche de
configuration P2

Allumage

Pendant le processus d'annulation de la limite
électronique, I'intervalle de temps

entre I'appui sur les différentes touches doit étre
d'l & 6 secondes ; autrement le récepteur sortira
de I'état d'annulation de la limite électronique.

= Ok

L'interrupteur de limite de type
électronique a été annulé
correctement

Appuyez une fois sur

la touche de

configuration P2

Eliminer I'émetteur veut dire éliminer

A

Fonction
additionnelle

LN

Appuyez une fois sur Appuyez une fois
la touche de
configuration P2

Annulation de I'émetteur

Allumage

I'intervalle de temps entre I'appui sur les différentes
touches doit étre de 1 & é secondes, autrement

|

sur la touche ARRET

toutes les données de la mémoire

de I'émetteur et l'interrupteur de
limite dans les moteurs des récepteurs
de type électronique

Pendant le processus d'annulation de I'émetteur,

A

le récepteur sortira de I'état d'annulation
de I'émetteur.

P Ok

L'annulation de
I'"émetteur s'est réalisée
correctement.

>

Appuyez une fois sur
la touche de
configuration P2

Problemes fréquents et solutions

Attention
Problemas Causas del problema Resolucion del problema
1 g‘;;‘::g’;::’;::m‘:&ﬁz‘:&i ';::?é :.‘;:g:gg:’ ng;{g:s i’g’::p'nhjté Hodio ey Recommencez la configuration de l'interupteur de limite
a. Ajustez la puissance des données nominales

En branchant I'alimentation, le

a. La tension électrique est faible
b. Erreur du céblage

b. Vérifiez le circuit et cormigez les connexions eronées
C. Couple nominal associé avec I'installation de la charge

2 moteur démarre trés lentement ou
ne fonctionne pas C. Surcharge
d. Installation incorrecte d. Réinstallez le moteur
Le moteur s'aréte brusquement aprés | Le moteur s'amréte brusquement aprés Le moteur se rallumera automatiquement aprés un temps de repos
une période de fonctionnement normal| une période de fonctionnement normal de 20 minutes
Le tube extérieur est trop long, ce qui

4 Bruit anormal pendant le
fonctionnement de la persienne

provoque que la connexion de la
persienne avec les deux supports soit frop

Raccourcir le tube afin d'éviter un ajustement trop serré.

(€ FE

Tous les contréles admettent 433 MHz et 868 MHz
Tous les contréles admettent 230 V/50Hz et 120 V/60 Hz

Electronique
Limite mécanique + récepteur intégré +
fonction automatique de tension auvent

Version n: A/0O Specifications

elle] LOPEZ
BOLANOS

Moteur tubulaire électronique

Assistance technique

- g |
: | Emetteur
d'un canal

Emetteur de

1 5canaux = f,
pa f

x5

un écnm de I'émetteur peut contréler un maximum de 20 récepteurs

en méme temps
Moteur
tubulaire

électronique  yn moteur tubulaire électronique peut emmagasiner un

S—

2.

~ Porte
Rang de contrdle foblants
motorisée
Porte
roulante
motorisée

maximum de 20 canaux. N
Si vous souhaitez ajouter plus de canaux, vous devrez )
répéter |'opération depuis un deuxiéme canal.
e
Configurez la position de la limite avant I'usage. Consultez la méthode de L1 Ouvert | L2 Parfiti F ' &missi
configuration & : 6. Configuration de la position de limite supérieure/inférieure. hd criifions |Fréqusnce.cémisicn
230V/50Hz 200m 35m 433.92MHz
Le programme de contrdle groupal n'est pas activé, les fonctions Annuler 120V/40Hz 200m 35m )
programme, Ajouter programme et Configuration de I'interrupteur de limite
sont activées.
Emett t mot Spécifications des touches
meTteurs et moteurs
. DC48 DC49 DCq4 DC6I
B CompOflb|eS Appuyer sur la touche MONTEE (fleche DMasE
Assistance vers le haut) et sur la touche ARRET 45
technique SquivaLrG cppg:é;:rrl’g Limite mécanique + récepteur intégré +
- fonction automatique de tension auvent
| -
= = / ' ) »
f . ( 1
£ . ' & i
— — -
# 1 Emetteur Emetteur Emetteur Emetteur
dgumneggzél d: ?2';»:2»: deEIrge(!:nU(;ux portable en portable en porka'le en ponab:e N i
miniature miniature miniature miniature TN,
LRy pesz peo DC14 DC44 DC61 DCI15 = 2 2
o A £ FJ E & &
NV 1 '
Emett
Emetteur avec Emetteur avec Emetteur avec ,:’,:;ﬁ;;:f Eme":;;%‘;noue Emeﬂg:{,glzrlcble de 5:;? 'eefus;I o MONTEE ARRET DESCENTE TOUCHE DE
temporisateur  temporisateur temporisateur un canal pOsé sur mur 086 S MUP DC83 CONFIGURATION
un canal de 15 canaux  de 15 canaux DCI111 DC48 P DC49
DC12 DC137 DC170
Attention
_f
r




Ne pas percer a travers de
la couronne et la roue
dentée intérieure

Installation de la couronne

Eliminez toutes les données du moteur
et programmez I'émetteur

Programmation du premier
fransmetteur. Premiére méthode

T<10s

>

L'intervalle de configuration entre
les touches doit étre égal ou inférieur
& 10 secondes, autrement la configuration
d'origine du systéme sera restaurée

A

L'intervalle de -« i =
™ m rallumage doit étre - —
supérieur @ 10 9 9 —y e I
secondes f »
w ©]
= I
- N K » = # ok
) T |
Y o /
T>10s O W . [/ La configuration s'est
— | réalisée corectement
/
i |
Eteint Allumage ':_-1 La touche ayant la fleche vers le haut
g contréle le moteur dans le sens des
aiguilles d'une montre.
Appuyez deux fois de Appuyez sur la touche MONTEE
suite sur la touche P2 (fléche vers le haut)
: ) ' AL " o Eliminez toutes les données du moteur s T<I0S: ==
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Utilisez des rivets ou des vis pour
installer I'adaptateur de I'unité

1

Appuyez deux fois de
suite sur la touche P2

Appuyez sur la touche DESCENTE
(fieche vers le bas)

Installation des supports

touche P2

Installation du circuit

Configuration de la position
de limite supérieure/inférieure

Pendant le processus d'ajustement de la position de limite supérieure/inférieure, (1) appuyez sur
la touche MONTEE, la porte roulante bougera vers le haut ; (2) appuyez sur la touche DESCENTE,

la porte roulante bougera vers le bas, (3) lors du processus de montée et de descente, appuyez
une seule fois sur la touche de configuration, le moteur rentrera en état de mouvement par
étapes : le moteur bougera la porte vers le haut ou vers le bas pas & pas ; cela vous permettra
d'ajuster la position limite avec une plus grande précision.

Appuyez encore une fois sur la touche de configuration pour sortir de I'état de mouvement par
étapes : (4) appuyez sur la touche ARRET pour confirmer la position limite de la porte roulante
(vous pouvez appuyer @ nouveau une touche quelconque afin de réajuster la position de limite)
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Appuyez sur une touche quelconque de
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la porte vers le bas et vers
le haut pour vérification.
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Confirmez la position dans
laquelle vous souhaitez que la porte
s'arréte dans I'extréme supérieur.

1 Blanc = Neutre
2. Noir = Phase
3. Vert =Terre

- Bleu = Neutre
Marron = Phase
i Vert/jaune = Terre

Appuyez la touche de fagon continue plus de
5 fois, jusqu'a ce que le moteur fasse déplacer
la porte vers le haut et vers le bas pour
vérification, cela voudra dire que le réglage
de la limite supérieure s'est réalisé corectement.

Appuyez sur une touche
quelcongue de I'émetteur pour
ajuster la
limite inférieure.

Confirmez la position dans
laquelle vous souhaitez
que la porte s'arréte
dans I'extréme inférieur

Appuyez surla touche de fagon continue
plus de 5 fois, jusqu'a ce que le moteur fasse
déplacer la porte vers le haut et vers
le bas pour vérification ; cela voudra dire
que le réglage de la limite
inférieure s'est réalisé corectement.
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